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déformation infiniment petite consiste dans la détermination des pre-
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module de la déformation infiniment petite. — Couples de surfaces
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le probléme dit des élements rectangulaires. — Indication des tra-
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on est ramené a I'intégration d’une équation linéaire du second ordre
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sonnement @ priori montrant que la solution du probléme peut étre
obtenue pour toute surface du second degré. — Développement de la
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surface (S,) qui correspond A une sphére par orthogonalité des élé-
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ral; les caractéristiques de I'équation linéaire dont dépend la solution
sont les lignes asymptotiques de la surface proposée.

CHAPITRE II.

Deformation infiniment petite. Deuziéme solution : les formules de M. Le-
L7
Introduction directe des lignes asymptotiques. — Réduction du probléme

4 lintégration d’une équation aux dérivées partielles a invariants
égaux; ce qui montre qu'on pourra obtenir une suite illimitée de
surfaces dont on connattra les lignes asymptotiques et pour lesquelles

on saura résoudre le probléme de Ia déformation infiniment petite. —
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Etant données deux surfaces (S) et (S,) qui se correspondent avec or-
thogonalité des éléments linéaires, au réseau des lignes asymptotiques
de chacune de ces surfaces correspond, sur I'autre, un réseau con-
jugué a invariants ponctuels égaux. — On déduit du premier couple
deux nouvelles surfaces (£) et (A) qui se correspondent, elles aussi,
avec orthogonalité des éléments linéaires. — Définition de (Z): c’est
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lairement aux directrices de la déformation. — On sait résoudre le
probléme de la déformation infiniment petite pour (T) lorsqu’on sait
résoudre ce probléme pour (S). — Les lignes asymptotiques se cor-
respondent sur (S) et sur (£). — Réciproque : théoréme de M. Gui-
chard. — Relation géométrique entre les deux nappes de la surface
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par les lignes asymptotiques de (S), de (S,) et de (A) sont harmo-
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correspondent avec orthogonalité des éléments linéaires, ou bien par
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plans tangents paralléles, ou bien par polaires réciproques relative-
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réseaux I, II, III déja signalés sont, 'un formé des lignes asympto-
tiques, I’autre conjugué 4 invariants ponctuels égaux, le dernier enfin
conjugué 3 invariants tangentiels égaux. — Quand deux surfaces se
correspondent avec orthogonalité des ¢éléments linéaires, le systéme
conjugué commun a ses invariants tangentiels égaux. — Lorsque,
sur une surface, un réseau conjugué a ses invariants ponctuels (ou
tangentiels) égaux, le réseau conjugué qui lui est harmonique a ses
invariants tangentiels (ou ponctuels) égaux.
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¢ 3
relative au paraboloide défini par ’équation z = Z ). Cesdeux

cas particuliers entrainent le théoréme général. — Définition de Uin-
version composee : sa propriété fondamentale. — Quand on sait ré-
soudre le probléme de la déformation pour une surface (S), on sait
aussi le résoudre pour toutes celles qui en dérivent par l'inversion
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les développables formées par les normales découpent, sur la développée
moyenne, un réseau conjugué, — La solution de ce probléme se raméne
a4 la détermination de la déformation infiniment petite des surfaces
minima, — Cette détermination se raméne d’ailleurs a l’intégration
d'une équation linéaire harmonique. — C’est de la méme équation aux
dérivées partielles que dépend la détermination des surfaces ayant
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méme représentation sphérique de leurs lignes de courbure que la sur-
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0* 8
oz oy _
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Les surfaces a lignes de courbure sphériques dans un systéme corres-

pondent & des équations aux dérivées partielles 3 invariants égaux
qui sont du premier, du second ou du troisiéme rang. — Méthode
directe de recherche. — Etant donnée une surface a lignes de cour-
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tion géométrique des surfaces (X,). — Comment on peut, sans aucune
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bure sphériques des surfaces & lignes de courbure planes. — Des sur-
faces dont toutes les lignes de courbure sont planes ou sphériques.

— Leur détermination se raméne 2 la solution de I’équation fonction-
nelle

6
Y (A+By=o.
1

— Résultat : toutes les surfaces cherchées dérivent simplement, soit
du cdne, soit de la surface dont les normales sont tangentes a un
cone.
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aux dérivées partielles sont les lignes de longueur nulle de la repré-
sentation sphérique de (£). — L'élément linéaire est alors défini par
la formule simple

ds*=dw+2[u+y'(v)] de,
et 'équation a intégrer prend la forme simple

o Y(0)
0% 0p  (14-ap)?

Indication des différentes formes de ¢'(v) pour lesquelles I'inté-
gration ecst possible. — Démonstration de diflérents résultats dus a
MM. Weingarten, Baroni, Goursat. — Les cas les plus intéressants font
connaltre toutes les surfaces applicables sur le paraboloide du second
degré dont une génératrice rectiligne est tangente au cercle det'mfini.
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ville qui permet l'intégration des lignes géodésiques.
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cédentes. — Probléme proposé. — Etant donné un élément linéaire,
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voi au Mémoire de M. Weingarten couronné par ’Académie des
Sciences.
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